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1. MEMORIA



1.1. Memoria Descriptiva

Objeto

La alarma portétil es un circuito montado con el objetivo de instalarlo en una ventana u otro
lugar parecido, para que el circuito por medio de una alarma sonora nos indique cuando
alguien a pasado por este lugar. De forma que podemos vigilar estos lugares, siendo advetidos
por medio de este circuito para que no entre ninguna persona no autorizada.

Antecedentes

Este circuito esta basado en la sirena bitonal y el sensor de proximidad, de forma que incorpora
los dos para completar un circuito totalmente nuevo. Ademas incorpora un monoestable con
funcion de temporizador y un astable..

Justificacion

Justifico el desarrollo, la realizacion y la ejecucién de este proyecto basandome en el
argumento de que podemos vigilar una zona de su hogar para prevenir que entren ladrones o
personas no autorizadas sin darnos cuenta.

Datos de partida

Los primeros datos de partida en los que me base fue el circuito emisor y receptor de
infrarrojos, seguido de una sirena bitonal, de forma que combinando ambos con un
monoestable y un astable, aparece este nuevo circuito con una alta funcionalidad.



1.1.5. Analisis y Descripcion del circuito

En este apartado vamos a proceder a analizar y describir cada circuito de que consta el

proyecto.
En primer lugar si observamos el esquema de bloques (figura de abajo), veremos ademas de la
conexion entre bloques, que el proyecto consta de cinco bloques. Los bloques son los

siguientes:

Receptor-emisor

Fuente
Positivo Positivo
Negativo Negativo
Senal
Monoestable Astable Sirena
Senal
]Positivo e + Positivo Positivo
i - Negativo Negativo

4' Negativo




- FUENTE DE ALIMENTACION:

El circuito debe de alimentarse a 12 voltios de corriente continua que nos puede proporcionar
una bateria de coche, pero para su exposicion se hace necesario este bloque, que transforma
los 220 voltios de corriente alterna en 12 voltios de corriente continua. Este bloque se compone
de un transformador que transforma los 220 voltios en 12 voltios de corriente alterna, un puente
rectificador que rectifica la corriente alterna en continua, un condensador que hace las veces
de filtro, y un regulador integrado el 7812(ul) que nos proporciona exactamente los 12 voltios
necesarios para alimentar los demas bloques del circuito.
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-  SENSOR:
Se trata de un receptor de rayos infrarrojos, que gracias a un 555 (U2) podemos enviar una
sefial infrarroja a través de un emisor de rayos infrarrojos (DL1). Esta sefial es captada por el
tsl 260 (S1) que es un pequefio receptor de rayos infrarrojos capaz de linealizar y amplificar la
sefal detectada.
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- Monoestable
Este circuito tiene la funcion de temporizador de forma que cuando recibe un pulso del emisor
receptor, este circuito alimenta al astable durante un tiempo prefijado
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- Astable
Este circuito es el encargado de darle frecuencia a la sirena, de forma que mientras el

monoestable alimente al astable, este le esta proporcionando una frecuencia a la sirena para
que actue
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-Sirena

Este circuito es el encargado de realizar una emision sonora para alertarnos.Su funcionamiento
se basa en dos 555 que actuan sobre un transistor bd53cx que controla al altavoz.
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2. ANEXO



2.1. INFORMACION TECNICA
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National Semiconduct

LM78XX
Series Voltage Regulators

General Description

The LM78XX series of three terminal regulators is available
with several fixed output voltages making them useful in a
wide range of applications. One of these is local on card
regulation, eliminating the distribution problems associated
with single point regulation. The voltages available allow
these requlators to be used in logic systems, instrumenta-
tion, HiFi, and other solid state electronic equipment. Al-
though designed primarily as fixed voltage regulators these
devices can be used with external components to obtain ad-
justable voltages and currents.

The LMT8XX series is available in an aluminum TO-3 pack-
age which will allow over 1.0A load current if adequate heat
sinking is provided. Current limiting is included to limit the
peak output current to a safe value. Safe area protection for
the output transistor is provided to limit internal power dissi-
pation_ If internal power dissipation becomes too high for the
heat sinking provided, the thermal shutdown circuit takes
over preventing the |C from overheating.

Considerable effort was expanded to make the LM78XX se-
ries of regulators easy to use and minimize the number of
external components. It is not necessary to bypass the out-
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put, although this does improve transient response. Input by-
passing is needed only if the regulator is located far from the
filter capacitor of the power supply.

For output voltage other than 5V, 12V and 15V the LM117
series provides an output voltage range from 1.2V to 57V

Features

Output current in excess of 1A

Internal thermal overload protection

No external components required
Qutput transistor safe area protection
Internal short circuit current limit
Available in the aluminum TO-3 package
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MC7800, MC7800A, LM340, LM340A Series
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OUTLINE DIMENSIONS
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NOTES:
1, DIMENSIONING AND TOLERANCING PER ANSI

145, 1082

2. CONTROLUNG DIMEMNSION: INCH.

3. DM Z DEFINES A Z0NE WHERE ALL BODY AND

LEAD IRREGLUILARITIES ARE ALLOWED.

HES WILLIMETERS
DM Max | mn [ mex
A 0620 | 1443 | 155
B 0405 | 986 | 1028
i 0990 | 407 | 48
0 005 | 084 | 0EE
F 07 | 281 | a5
G R T
H 0055 | oe0| am
J 005 | 045 | 064
K 050 | 1200 | 2T
L o0 | 115 182
M 0210 | 482 | 53
Q 0420 | 284 | A
R O | 204 | 276
5 0Es | 115 | 1@
T 0255 | fer | BT
u 0080 | 00 | 1%
— [ rw -
z - | oD T
NOTES:

1 DIMENSIONING ARD TOLERANCING PER ARSI

Y34 5M, 1082,
2 CONTROLLING DIMENS

JOR: INCH

3 TAB CONTOUR OPTIONAL WITHIN DIMENZIONS

AMNDY

4 DEMENSIONS U AND W ESTABLESH A MINIMUM
MCLINTING SURFACE FOR TERMINAL 4.

£ DEMENSIONS A AND B DO NOT INCLUDE MOLD
FLASH OR GATE PROTRUSIONS. MOLD FLASH

AND GATE FROTRUSIONS NOT T EXCEED
00025 (0.635) MAKIMUM.

INCHES MILLIMETERS
| D[ MmN | Max | wmiN [ MAX
A | 0385 | 0403 | BEM (1025
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E | omes5 | ooss [ w14 [ 1agy
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G | 030ABSC 2FA0BEC
H | 05 [ 057 13601 [1e707
J 1125 MAX, 3175 MAX
K 0.05] REF 1.370 REF
L | o000 | 000 | o000 | 0w
W | omes | ofm [[2235 | 280y
W | 0ma | 008 [ o457 | oo
P | oosa | oo | 147a | ree
R 5°REF §° REF
5 L1106 REF 2046 REF
] 12000 MIN 5 [t Nk
¥ LITIMIN 5.350 MIN
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® TTL compatible
® Temperature stability of 0.005% per °C

APPLICATIONS

® Precision iming

® Pulse generation

® Sequential iming

® Time delay generation
® Pulse width modulation

ORDERING INFORMATION

[:]
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Figure 2. Block Diagram

DESCRIPTION TEMPERATURE RANGE ORDER CODE DWG #
8-Fin Plastic Small Outline (SO) Package Oto+70°C NESSED SOT96-1
8-Fin Plastic Dual In-Line Package (DIF) Oto+70°C NEGSEN S0T97-1
8-Pin Plastic Small Cutline (SO) Package —40°*Cto+85°C SASRED 507961
8-Fin Plastic Dual In-Line Package (DIF) —40=Cto +85°C SALLEN SOT97-1
8-Pin Piastic Dual In-Line Package (DIF) —55°Cto+125°C SERS5CN S0OTS7-1
8-Pin Plastic Dual In-Line Package (DIP) —L5°Cto+125°C SEGBREN SOT97-1
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2.2.Protocolo de test
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FUENTE DE ALIMENTACION

- Entre los puntos TP1 y TP2 debe de haber una tedsid 2vcc.
- Entre los puntos TP3 y TP4 debe de haber una tedsid 2voltios alterna

SENSOR

- Enla salida del integrado 78L08 entre los punt®$ ¥ TP3 debe haber una
tension de 8VCC necesaria para alimentar el integs&5.

- Entre los puntos TP1 y TP2 debe haber una tengid@2d/CC

- Entre los puntos TP1 y TP4 debe haber una tensibable respecto el receptor
reciba sefial, variando entre 0 y 5v

19



MONOESTABLE

Entre los puntos TP1 y TP4 debe de haber una tedsid2VCC necesaria para
la alimentacion del circuito.

Entre los puntos TP4 y TP2 debe de haber una tedsid2VCC cuando llega
tensién a la base del transistor y durante un tiepnefijado después de que
cede la tension en la base del transistor.

Entre los puntos TP3 y TP4 debe de haber una temaitable entre 0 y 5Vcc
Entre los puntos TP5 y TP4 debe de haber una tedsi@®Vcc cuando el
monoestable este actuando, mientras no actue eédieber una tension de
12vCC

SIRENA

Entre los puntos TP1 y TP2 debe de haber una tension de 12VCC necesaria APRA
alimentar el circuito

Entre los puntos TP2 y TP4 debe de haber una tension de 0Vcc mientras la Sirena este
en funcionamiento y 12Vcc cuando la sirena este en reposo.

20



2.2 DOCUMENTACION PARA EL
SERVICIO DE ASISTENCIA TECNICA
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2.2. DOCUMENTACION PARA EL SERVICIO DE ASISTENCIA T ECNICA

Si el aparato no funciona, deberemos de realizar las siguientes medidas, con el fin de localizar
la posible averia, o averias, y corregir su funcionamiento:

Primero deberemos comprobar si la fuente de alimentacion proporciona los 12VCC necesarios
para alimentar el resto de circuitos, Para ello mediremos entre los puntos TP1 y TP2 de dicha
parte del circuito. Si realizamos las medidas y no son las adecuadas, comprobaremos que el
circuito 7812 funciona adecuadamente. Si no funciona adecuadamente, procederemos al
cambio del componente Si funciona adecuadamente, comprobaremos que el transformador
funciona adecuadamente. Si no funciona adecuadamente, procederemos al cambio del
componente

Si la alimentacion es la adecuada procederemos a comprobar el circuito emisor receptor.
Comenzaremos comprobando la tension entre el punto T12, y TP3 de dicho circuito, para
comprobar que el circuito 7808 funciona correctamente, debiendo de ser dicha tensién 8VCC.
Si no funciona adecuadamente, procederemos al cambio del componente

Si la medida es la adecuada, procederemos a comprobar la alimentacién del circuito integrado
555 del circuito sensor, para ello, mediremos la tensién entre los puntos TP3 y TP1, debiendo
de dar la medida 12VCC. Si no funciona adecuadamente, procederemos al cambio del
componente

Si la fuente y el emisor receptor funcionan correctamente pasaremos a comprobar el
monoestable. EI monoestable dispone de un led indicativo para ver si funciona adecuadamente
en un rapido vistazo. Si cuando cruza un objeto por la barrera infrarroja el led no se enciende.
Pasaremos a comprobar esta parte del circuito. Para ello comenzamos comprobando si el
transistor que recibe la sefial del emisor-receptor funciona adecuadamente. Entre los puntos
TP3 y TP4 debe de haber de una tensién de 0,6V cuando no halla ningin objeto en la barrera
infrarroja, cuando halla algun objeto debe de haber OV. Si esta medicién no es la adecuada
procederemos al cambio del componente. Si esta medicidn es la adecuada procederemos a
comprobar la alimentacion del circuito, para ello mediremos entre los puntos TP4y TP1.
Debiendo de dar una tensién de 12V. Si la tensién no es la adecuada procederemos a
comprobar que la fuente y el monoestable este correctamente conectados.

Después procederemos a comprobar el astable. El astable dispone también de un led indicativo
para ver si funciona adecuadamente en un rapido vistazo. Si el led no parpadea con un ritmo
frecuente cuando el monoestable esta activado, procederemos a comprobar este circuito.

Para ello comenzaremos con comprobar la tension de alimentacion del circuito comprobando la
tension entre los puntos TP1 y TP2 debiendo de ser esta 12v.Sl no es correcta esta medida
procederemos a comprobar que el circuito este bien conectado a la fuente. Si la tension es la
adecuada procederemos a comprobar el 555, para ello comprobaremos si la alimentacion es la
adecuada midiendo tensién entre las patillas 8 y 1 debiendo de ser esta de 12V. Si la medida
es la adecuada procederemos a comprobar la salida del 555, para ello mediremos entre los
puntos TP3 y TP2, debiendo de dar una tension alternante entre 12 y OV. Si la tensién no es la
adecuada procederemos al cambio del componente.

Si todos los demas circuitos funcionan correctamente procederemos a comprobar la sirena.
Para ello comprobaremos si la alimentacion del circuito es la necesaria. Para ello mediremos
entre los puntos TP1 y TP2 debiendo de haber una tension de 12V. Si la tensién es la
adecuada procederemos a comprobar la alimentacion de los circuitos integrados 555,
comprobando la tensién entre las patillas 8 y 1, debiendo de ser esta de 12V. Si la tension es la
adecuada procederemos a comprobar el transistor que controla el altavoz. Para ello mediremos
la tensién entre los puntos TP3 y TP4, debiendo de haber una tensién de Ov cuando la salida
de la sirena este activada, y 12V cuando no lo este. Si la medida es la adecuada procederemos
al cambio del componente.
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2.3.Documentacion para el cliente
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MANUAL DE INSTALCION
Descripcién del producto

La alarma portatil es un dispositivo con la finalidad de avisarnos si alguna persona cruza por el
lugar donde este instalada, de forma que nadie podra pasar sin que seamos advetidos.

Instrucciones de montaje
La alarma portatil es un dispositivo de facil montaje y instalacion. Solo con poner la caja que la
contiene con el sensor enfocando al lugar donde queramos vigilar. De manera que la barrera

infrarroja producida por el sensor este delimitando la zona que queramos cubrir, y enchufarla al
enchufe mas cercano.

NOTA IMPORTANTE:

Asegurese de colocar el cableado de forma adecuada antes de ponerlo en funcionamiento, un
error podria dafiar las placas de circuito impreso. Tampoco olvide conectar la alarma a una
toma de corriente de 220V..
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3. PLANOS Y ESQUEMAS
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3.1.ESQUEMAS ELECTRONICOS
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3.1.1. ESQUEMA DE BLOQUES

ALARMA PORTATIL
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3.1.2. ESQUEMA FUENTE DE ALIMENTACION
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3.1.3. ESQUEMA SENSOR
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3.1.4. ESQUEMA MONOESTABLE
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3.1.5. ESQUEMA ASTABLE
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3.1.6 ESQUEMA SIRENA
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3.2.Circuitos impresos. Capas
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3.2.1. Componentes — TOP
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3.2.1 COMPONENTES - TOP

Fuente

EMISOR-RECEPTOR

MONOESTABLE
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ASTABLE

SIRENA
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3.2.2. Pistas — BOT
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3.2.2 PISTAS - BOT

Fuente

EMISOR-RECEPTOR

MONOESTABLE
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ASTABLE

SIRENA

39



3.2.3. Serigrafia — SST
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3.2.3. SERIGRAFIA — SST

Fuente

EMISOR-RECEPTOR

MONOESTABLE

41



ASTABLE

SIRENA
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3.2.3. Plano de montaje — AST
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3.2.3. PLANO DE MONTAJE — AST

Fuente

EMISOR-RECEPTOR

MONOESTABLE
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ASTABLE

SIRENA
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3.2.4. Plano de taladros -DRD
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3.2.4. PLANO DE TALADROS - DRD

Fuente

EMISOR-RECEPTOR

a7



MONOESTABLE

ASTABLE
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SIRENA
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3.3.Informes
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3.3.1. Lista de componentes
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4.4.2. Estadistica
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4.4.3. Cinta de Taladrado
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4. PLIEGO DE CONDICIONES
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4.1.NORMATIVA DE OBLIGADO
CUMPLIMIENTO
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4.1. Normativa de obligado cumplimiento

- UNE 20-050-74 (I). Cdodigo para las marcas de resistencias y condensadores. Valores y
tolerancias.

- UNE 20-524-75 (I). Técnica circuitos impresos. Parametros fundamentales. Sistemas de
cuadricula.

- UNE 20-524. Equipos electrénicos y sus componentes. Soldabilidad de circuitos impresos.
- UNE 20-524-77 (ll). Técnica de circuitos impresos. Terminologia

- UNE 20-531-73. Series de valores nominales para resistencias y condensadores.

- UNE 20-543-85 (l) .Condensadores fijos en equipos electrénicos.

- UNE 20-545-89. Resistencias fijas para equipos electrénicos.

OTRAS:

- UNE 20916: 1995: Estructuras mecdanicas para equipos electronicos. Terminologia.

- UNE 21302-2: 1973: Vocabulario electrotécnico. Electronica de potencia.

- UNE 21302-551: 1996: Vocabulario electrotécnico internacional. Parte 705 propagacion de las
ondas de radio.

- UNE 21352: 1976: explicacion de las cualidades y funcionamiento de equipos de media
electrénicos.

- UNE-EN60933: sistemas de audio, video y audiovisuales. Interconexiones y valores de
adaptacion.

- UNE-EN61000-4-3-1998: Compatibilidad electromagnética.
- UNE-EN61030: 1997: Sistemas de audio, video y audio visuales. Bus digital doméstico.
- EN50090-3-2-1995: Sistemas electrénicos para viviendas y edificios.

- EN60852-4: 1996: Dimensiones externas de transformadores e inductancias destinadas a
equipos electrénicos y de telecomunicaciones.

- EN61021-1: 1997: Nucleos de chapas laminadas para transformadores e inductancias
destinadas a ser utilizadas en equipos electrénicos y de telecomunicaciones.

- EN123500: 1992: Especificacion intermedia: pladascircuitos impresos flexibles
con taladros para la insercion de componentes.
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4.2. PROCESO DE FABRICACION
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4.2. Proceso de fabricacion

- Preparacion de componentes

Primero se adquieren los componentes teniendo en cuenta sus especificaciones técnicas, a
continuacion se obtienen las placas de circuito impreso, basandonos en las pautas anteriores.
Como ultimo punto, montaje de componentes en placa de circuito impreso y soldadura.

- Obtencién de circuito impreso

El material elegido es la baquelita, de 1.7mm de grosor obteniendo asi mayor resistencia
teriaca y a los cambios climaticos y mecanicos.

- Soldadura y montaje de componentes en placa de circ  uito impreso :

Se debe tener muy en cuenta la manipulacién de los componentes, ya que este material es
susceptible a la hora de su transporte e instalacion en circuito impreso. Los dos circuitos
integrados de nuestro proyecto deben ser instalados en zécalos, para su instalacién, también
debemos prever el lugar y la indumentaria del personal de montaje, ya que estos pueden
acumular cargas electrostaticas.
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4.3.Clausulas sobre garantias, plazo
de ejecucion, etc. ...
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4.3. Clausulas sobre garantias, plazo de ejecucién, etc. ...

Este tipo de clausulas intentan proteger a las partes de posibles errores de manipulacién del
equipo disefiado, asi como establecer un periodo de garantia de funcionamiento del equipo.

Reconocimiento de los materiales . El cliente queda autorizado a utilizar para el desarrollo de
este proyecto los materiales que cumplan las condiciones indicadas en el pliego de
condiciones., sin necesidad de reconocimiento previo de la empresa proyectista, siempre y
cuando se trate de materiales de procedencia reconocida y suministros normales.

Indemnizaciones por dafios y perjuicios. El cliente no tendra derecho a indemnizacion por
causas de pérdidas, averias o perjuicios ocasionados en el desarrollo del proyecto.

Sera de cuenta de la empresa contratista indemnizar a quien corresponda y cuando a ello
hubiere lugar, de todos los dafios y perjuicios que puedan causarse por las operaciones de
desarrollo y ejecucion del proyecto.

El contratista sera el responsable de todos los accidentes que sobrevinieran durante la
instalacién del equipo electrénico, de cualquier averia o accidente.

Plazos de ejecucién . Se indican en el contrato y empezaran a contar partir de la fecha en que
se comunique a la empresa proyectista la adjudicacion del proyecto.

Los retrasos debidos a causas ajenas a la voluntad de ésta seran motivo de prorroga. El
retraso en el pago de cualquier valoracion superior a partir de la fecha de la misma, se
considerara motivo de prérroga por igual plazo.

Recepcion provisional . Una vez terminado el equipo electrénico en los quince dias siguientes
a la peticion de la empresa proyectista se hara la recepcion provisional del equipo por la
empresa contratista, requiriendo para ello la presencia de una persona autorizada para cada
empresa y levantandose por duplicado el acta correspondiente que firmaran las partes. Si se
detectasen fallos de funcionamiento, la empresa contratista lo comunicara por escrito a la
empresa proyectista para su reparacion fijando un plazo prudencial.

Periodo de garantia . Como garantia de la bondad de la obra se descontara a la empresa
contratista la Ultima liquidacion, el 3% del importe total de la obra.
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4.3.1. Planificacion y Programacion
(Diagramas de Pert y de Gantt)
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DIAGRAMAS GANTT
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DIAGRAMAS DE PERT
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4.4.Clausulas de indole econdtmica.
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4.4, Clausulas de indole econdmica.

En estas clausulas se suele determinar la forma de pago en las distintas fases del proyecto:

Pagos valorados . Mensualmente se hara, entre la empresa proyectista y la contratista, una
valoracion del proyecto desarrollado, con arreglo a los precios establecidos y con los planos y
referencias necesarias para su comprobacién. La comprobacion y aceptacién deberan quedar
determinadas en 15 dias.

Abonos de materiales . Cuando a juicio de la empresa contratista no exista peligro de hurto de
los componentes adquiridos para el desarrollo del equipo electrénico, éstos se abonaran antes
de la finalizacion del proyecto segun establezcan las partes, no obstante la empresa contratista
podra exigir las garantias necesarias para evitar la salida o deterioro de los componentes
abonados.

Descuento por equipo defectuoso . La empresa contratista podra proponer a la empresa
proyectista la aceptacion de estas taras con la rebaja econémica que estime oportuna si se ha
observado defectos de funcionamiento en el equipo electrénico disefiado con relacion a lo
exigido en el pliego de condiciones. Si no quedara satisfecho la empresa contratista con la
rebaja quedara obligado al redisefio y construccion de toda la parte del equipo electrénico
afectada por los efectos sefialados.

Revision de costos . Se revisaran los costos siempre que resulten modificados las condiciones
econdmicas de los costos de materiales en una diferencia superior al 5% al valor prefijado del
precio estipulado en el presupuesto.

Cuando la empresa contratista requiera la ampliacion de alguna de las especificaciones o
caracteristicas del equipo electrénico se debera realizar un estudio econdmico del sobreprecio
a pagar por la empresa contratista. De no haber acuerdo, la empresa proyectista quedara
relevada del compromiso de ejecucién quedando obligada al empresa contratista al abono total
de todos los costes de mano de obra, y similares desembolsados hasta el momento por la
empresa proyectista.

Abono de obras . Los pagos valorados se abonaran dentro del mes siguiente a la fecha de
redaccion. Cualquier retraso sobre estos plazos sera indemnizado con el interés oficial para
efectos comerciales fijado por el Banco de Espafia.

Liguidacién definitiva. En el plazo maximo de un mes desde la recepciéon del equipo
electrénico por parte de la empresa contratista ésta debera realizar la liquidacion definitiva. De
existir fianza, éste se devolvera en el mes siguiente a la finalizacion del plazo de garantia
estipulado de no haber reclamaciones de terceros por dafios, etc.
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4.5. Clausulas de indole legal
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4.5. Clausulas de indole legal

En estas clausulas se delimitan las condiciones en las que ambas partes podran rescindir el
contrato de construccion del equipo electronico objeto del proyecto.

Modificaciones de obra. El disefio del equipo electrénico podra ser cambiado total o
parcialmente por la empresa contratista, no obstante si la empresa proyectista se considera
perjudicada en sus intereses, solicitara la indemnizacion a que se considere acreedora, y cuya
estimacién someteran las partes a la decision de la comision arbitral. En los casos de
suspension no correrd el plazo.

Derecho de rescision . La empresa proyectista podra rescindir el contrato en los siguientes
casos:

1. Cuando las variaciones introducidas en el equipo electrénico aumenten o disminuyan el
importe total de ésta de un 20%.

2. Cuando por razones ajenas a la empresa proyectista pase mas de un afios sin poder trabajar
en el equipo electrénico.

3. Cuando se retrase mas de seis meses el pago de alguno de los pagos valorados
estipulados.

Rescision por incumplimiento del contrato . En el caso de retraso injustificado sobre los
plazos fijados se impondra a la empresa proyectista una multa de 1,5% del presupuesto
asignado como pago valorado.

Liguidacién en caso de rescision . Se hara una liquidacion Gnica que sera la definitiva con
arreglo a lo estipulado en este pliego.

Cuestiones no previstas o reclamaciones . Todas las cuestiones que pudieran surgir sobre
interpretacion, perfeccionamiento y cumplimiento de las condiciones del contrato entre ambas
partes seran resueltas por la comisién arbitral.

La comision arbitral debera dictar resolucién después de oidas las partes dentro de los quince
dias siguientes al planteamiento del asunto ante la misma. Durante este plazo, la empresa
proyectista deberd acatar las 6rdenes de trabajo indicadas por la empresa contratista sin
perjuicio de proclamar las indemnizaciones correspondientes si la resolucion le fuese favorable.
Entre las resoluciones dictadas por la comisién arbitral figurara en todo caso la proposicion en
que cada una de las partes debera participar en el abono de los horarios de las personas que
forman la comision y de los peritos cuyo informe haya sido solicitado por ella.
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5. PRESUPUESTO
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5.1.Presupuestos parciales
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5.1.1. Presupuesto de componentes
y material vario
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NUmero de presupuesto:

0001

Encargado de Almacén:

PERE NAVARRO

Empresa Transportista:

REDYSER

Cliente:
Direccion:

Pais: ESPANA
Poblacion: MALAGA

Persona de contacto:

ENRIQUE VILCHES
C/COMPANIA N° 10

Provincia: MALAGA

Telf.:

952613890

ENRIQUE VILCHES

E-mail: FELIPENAMU@GMAIL.COM

Referencia Nombre del Producto Cantidad Precio Total
FUENTE DE ALIMENTACION
TRANSFORMADOR 12 V 1 8.80 8.80
CONDENSADOR 220 UF ELECTROLITICO 2 0.23 0.46
CIRCUITO INTEGRADO LM7812 1 0.48 0.48
PUENTE DIODO 1 0.32 0.32
EMISOR-RECEPTOR
RESISTENCIA 22KOHM 1 0.03 0.03
RESISTNCIA 2.2KOHM 1 0.03 0.03
RESISTENCIA 1000HM 1 0.03 0.03
ZOCALO 8 PINES 1 0.12 0.12
CONDENSADOR 220UF ELECTROLITICO 1 0.44 0.44
CONDENSADOR 2.2UF ELECTROLITICO 1 0.20 0.2
CONDENSADOR 470 NF MULTICAPA 1 0.32 0.32
CONDENSADOR 10NF CERAMICO 1 0.12 0.12
CONDENSADOR 100NF MULTICAPA 2 0.16 0.32
CIRCUITO INTEGRADO 78L08 1 0.32 0.32
DIODO EMISOR DE INFRARROJO 1 0.68 0.68
SENSOR DE INFRAROJOS TSL260 1 3.54 3.54
CIRCUITO INTEGRADO 555C-MOS 1 0.62 0.62
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PRESUPUESTO DE COMPONENTES Y MATERIAL VARIO

Numero de presupuesto: 002

Encargado de Almaceén: PERE AVARRO
Empresa Transportista.: REDYSER

Cliente: ENRIQUE VILCHES

Direccion: C/COMPANIA N°10

Pais: ESPANA Provincia MALAGA
Poblacion: MALAGA Telf.: 952613890

Persona de contacto:
ENRIQUE VILCHES

E-mail: FELIPENAMU@HOTMAIL.COM
Referencia Nombre del Producto Cantidad Precio  Total

ASTABLE
CIRCUITO INTEGRADO 555 1 0.62 0.62
DIODO LED 1 0.46 0.46
RESISTENCIA DE 12KOHM 1 0.05 0.05
RESISTENCIA DE 10KOHM 1 0.05 0.05
CONDENSADOR ELECTROLITICO DE 1 0.20
100UF ' 0.2
RESISTENCIA DE 470KOHM 1 0.05 0.05
MONOESTABLE
CIRCUITO INTEGRADO 555 1 0.6 0.6
DIODO LED 1 0.45 0.45
POTENCIOMETRO 100K 1 0.45 0.45
RESISTENCIA DE 12KOHM 1 0.03 0.03
RESISTENCIA DE 10KOHM 1 0.03 0.30
CONDENSADOR ELECTROLITICO DE 1 0.20
100UF ' 0.2
RESISTENCIA DE 470KOHM 1 0.03 0.03
BD139 1 0.3 0.3
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PRESUPUESTO DE COMPONENTES Y MATERIAL VARIO

Numero de presupuesto: 003

Encargado de Almaceén: PERE AVARRO
Empresa Transportista.: REDYSER

Cliente: ENRIQUE VILCHES

Direccion: C/COMPANIA N°10

Pais: ESPANA Provincia MALAGA
Poblacion: MALAGA Telf.: 952613890

Persona de contacto:
ENRIQUE VILCHES

E-mail: FELIPENAMU@HOTMAIL.COM
Referencia Nombre del Producto Cantidad Precio  Total
24,79

SIRENA
CIRCUITO INTEGRADO 555 1 0.6 0.6
ALTAVOZ 1 8,5 8,5
POTENCIOMETRO 100K 2 0,45 0,9
RESISTENCIA DE 2,2KOHM 1 0.05 0.05
RESISTENCIA DE 1KOHM 1 0.05 0.05
CONDENSADOR ELECTROLITICO DE 1 0.20
125UF ' 0.2
RESISTENCIA DE 470KOHM 1 0.05 0.05
BDX53C 1 0,70 0,70
GENERAL
ESTANO 1 0.9 0.9
PIACA DE CIRCUITO IMPRESO 1 2 2

TOTAL NETO| 35.84
I.V.A. 16%] 5.7344
TOTAL:|41.5744
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5.1.2. Presupuesto de Mano de obra
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NUmero de presupuesto: 004
Encargado de Almacén: PERE NAVARRO
Empresa Transportista: REDYSER
Cliente: ENRIQUE VILCHES
Direccion: C/COMPANIA N°10
Pais: ESPANA Provincia: MALAGA
Poblacién: MALAGA Telf.: 952613890
Persona de contacto: ENRIQUE VILCHES
E-mail: FELIPENAMU@GMAIL.COM
Referencia Nombre del Producto Cantidad Precio Total
MANO DE OBRA
MANO DE OBRA 4 12€/H 48
TOTAL NETO
48
I.V.A. 16% 7.88
TOTAL: 55.68




5.2.Presupuesto general
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NUmero de presupuesto: 005
Encargado de Almacén: PERE NAVARRO
Empresa Transportista: REDYSER
Cliente: ENRIQUE VILCHES
Direccion: C/COMPANIA N°10
Pais: ESPANA Provincia: MALAGA
Poblacién: MALAGA Telf.: 952613890
Persona de contacto: ENRIQUE VILCHES
E-mail: FELIPENAMU@GMAIL.COM
Referencia Nombre del Producto Cantidad Precio Total
COMPONENTES Y MATERIAL VARIO 1 41.5744 41.5744
MANO DE OBRA 4 12€/H 48
TOTAL NETO
89.5744
I.V.A. 16% 14.331904
TOTAL: 103.91




EL PRESUPUESTO GENERAL ASCIENDE A LA
CANTIDAD DE CIENTO TRES EUROS CON
NOVENTA Y UN CENTIMOS DE EURO

El proyecto ha sido realizado por el Técnico superi
Felipe Navarro, y los datos acerca de este proyecto
también se encuentran en la Web:
http://felipenamu.byethos33.com

FDO: FELIPE NAVARRO MURILLO

83



